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Nazwa przedmiotu
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Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Automatyka i robotyka/Automatic Control and 4/7

Robotics

Studia w zakresie (specjalnos¢) Profil studiéw

— ogélnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia angielski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
0 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 15

Liczba punktéw ECTS

12,00
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Wymagania wstepne

Student powinien posiada¢ podstawowag wiedze z zakresu robotyki, systeméw pomiarowych, robotéw
manipulacyjnych i mobilnych, programowania robotéw oraz informatyki i sztucznej inteligencji. Powinien
posiada¢ umiejetnos¢ pozyskiwania informacji ze wskazanych Zrodet. Powinien rowniez rozumiec
koniecznos$¢ poszerzania swoich kompetencji i zdobywania nowych umiejetnosci.

Cel przedmiotu

Celem seminarium jest przygotowanie pracy inzynierskiej. W jej trakcie j weryfikowany jest zakres pracy
dyplomowej, dokonywany jest krytyczny przeglad literatury oraz istniejgcych rozwigzan. Celem jest takze
ugruntowanie praktycznych umiejetnosci redakc;ji tekstu i prezentaciji.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

W zakresie wiedzy:

Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki
[K1_W21 (P6S_WG)].

Zna metody, techniki, narzedzia i materiaty stosowane przy rozwigzywaniu prostych zadan inzynierskich z



zakresu automatyki i robotyki [K1_W23 (P6S_WG)].

Zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wtasnosci przemystowej i prawa
autorskiego; potrafi korzysta¢ z zasobow informaciji patentowej [K1_W26 (P6S_WK)].

W zakresie umiejetnosci:

Potrafi porozumiewac sie przy uzyciu réznych technik w srodowisku zawodowym oraz w innych
srodowiskach [K1_U3 (P6S_UK)].

Potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczgcg realizacji zadania inzynierskiego w jezyku polskim i obcym
[K1_U4 (P6S_UW)].

Potrafi przedstawi¢ prezentacje wynikow dotyczacg realizacji zadania inzynierskiego w jezyku polskim i
obcym [K1_US (P6S_UK)].

Posiada umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych [K1_UG6
(P6S_UU)].

Potrafi postugiwac sie technikami informacyjno-komunikacyjnymi [K1_U8 (P6S_UW)].

W zakresie kompetencji spotecznych:

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy; rozumie potrzebe i zna mozliwo$ci ciggtego
doksztatcania sie — podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i
organizowac proces uczenia sie innych osob [K1_K1 (P6S_KK)].

Posiada swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom
pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym
zespotem, wyznaczac cele i okreslac¢ priorytety prowadzgce do realizacji zadania; jest gotéw do
odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych [K1_K3 (P6S_KR)].

Jest gotow do okreslania priorytetéw stuzgcych do realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania
[K1_K4 (P6S_KO)].

Posiada swiadomos¢ koniecznoéci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego
zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia i ich elementy
moga funkcjonowac; jest gotéw do przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych,
poszanowania réznorodnosci poglgdow i kultur [K1_K5 (P6S_KR)].

Jest gotow do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspotorganizowania dziatalnosci na rzecz Srodowiska
spotecznego; ma $wiadomosc roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu (w szczegoélnosci poprzez srodki masowego przekazu)
informaciji i opinii dotyczgcych osiggnie¢ automatyki i robotyki i innych aspektow dziatalnosci inzynierskiej;
podejmuje starania, aby przekazywac¢ takie informacje i opinie w sposdb powszechnie zrozumiaty [K1_K7
(P6S_KO)].

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Biezgca kontrola postepow w przygotowoaniu pracy inzynierskiej. Przygotowanie prezentacji wykazujgcej
na postep prac i udziat w dyskusji na jej temat. Ocenia podlega postep prac oraz prezentacja.

Tre$ci programowe

Przeprowadzenie analizy zagadnienia stanowigcego temat pracy inzynierskiej, w tym krytycznego
przegladu literatury oraz poréwnanie do istniejgcych rozwigzan.

Metody dydaktyczne
Studium przypadku, prezentacja, referat

Literatura

Podstawowa

1. A. Dudziak, A. Zejmo, Redagowanie prac dyplomowych — wskazéwki metodyczne dla studentéw. Difin,
2008

2. J. Macékiewicz, Jak pisac teksty naukowe?, Uniwersytet Gdanski, 2001.

3. P. Oliver, Jak pisac prace uniwersyteckie : poradnik dla studentéw, Wyd. Literackie, 1999
Uzupetniajgca

1. J. Pieter, Ogdlna metodologia pracy naukowej, Ossolineum, 1967.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta



Godzin ECTS
taczny naktad pracy 30 12,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 15 11,00

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




